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2. : MATLAB

Дополнительный Модул
Дополнительное программное обеспечение

Модули
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Эксперимент регулирования скорости и позиционного
управления регулятора в сервомоторе постоянного тока-D

Эксперимент пропорционально интегрального регулятора- (PI)

Эксперимент интегрального регулятора

10.

Эксперимент опережения по фазе компенсатора
Метод корневого годографа

(1)

Эксперимент опережения по фазе компенсатора
Проектированиедиапазона частот

(2)

Эксперимент фазового запаздывания компенсатора
Метод корневого годографа

(1)

Эксперимент фазового запаздывания компенсатора
Проектирование диапазона частот

(2)

Экспериментфазового запаздывания-опережения компенсатора
Метод корневого годографа

(1)

Экспериментфазового запаздывания-опережения компенсатора
Метод корневого годографа

(2)

Эксперимент фазового запаздывания-опережения компенсатора
Проектирование диапазона частот

(3)

Экспреимент преобразование Лапласа

Эксперимент системного моделирования

Эксперимент погрешности в установившемся режиме

Эксперимент системы первого порядка опыт

Эксперимент системы второго порядка

Эксперимент детализации динамической реакции

Результат начального эксперимента по системе первого порядка

Результат начального эксперимента по системе второго порядка

Доминирующий контакт эксперимента системы второго порядка

Эксперимент по техническим характеристикам
сервомотора постоянного тока

Эксперимент регулятора пропорционального действия

Эксперимент регулирования скорости и позиционного
управления Р регулятора в сервомоторе постоянного тока-

Эксперимент регулирования скорости и позиционного
управления регулятора в сервомоторе постоянного тока-I

Эксперимент регулятора с импульсом по производной

Эксперимент регулирования скорости и позиционного
управления регулятора в сервомоторе постоянного тока-PI

Эксперимент пропорционального регулятора с импульсом
по производной(PD)

Эксперимент регулирования скорости и позиционного
управления регулятора в сервомоторе постоянного тока-PD

Эксперимент ПИД регулятора метод Циглер Николса- -(1) (1)

Эксперимент ПИД регулятора метод Циглер Николса- -(2) (2)

Эксперимент ПИД регулятора Позиционное управление- (3)

Эксперимент ПИД регулятора Регулирование скорости- (4)

Эксперимент регулирования скорости и позиционного управления
ПИД регулятора в сервомоторе постоянного тока замкнутой цепи-

Эксперимент системыуправления с обратной связьювнутреннего цикла

Эксперимент гашения нулевого полюса

Эксперимент выделения полюса обратной связи по состоянию
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Промышленное управление
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